
Aiカメラ
（走行用）

Aiカメラ
（対象物把持）

収穫カゴ
（A品、B品仕分け）

AI制御部

ブラシレスモータロボットアームとキャタピラ

＜取組概要＞
施設アスパラガス生産における、収穫・運搬作業及び粗選別作業の省力化に資する、サイズ判定機能付きAI搭載自

動収穫ロボットの開発及び供給

アスパラガスの収穫・運搬・粗選別を行うAI自動収穫ロボット

ベジタリア株式会社の開発供給実施計画の概要
2025年9月認定

＜開発技術のイメージ＞＜申請者名（代表者） ＞
ベジタリア株式会社

＜計画の実施期間＞
５年間

＜本技術による生産性向上の効果＞
・「施設野菜・花き作」の「収穫及び運搬」のうち「自動
収穫機や台車ロボット等による収穫又は運搬作業
の省力化に係る技術」により労働時間60％削減に
資する技術

・ 「施設野菜・花き作」の「選別、調製及び出荷」の
うち「自動パック詰め機等の選別、調製又は出荷
作業の省力化に係る技術」により労働時間60％
削減又は付加価値額20％向上に資する技術

アスパラガスにおける収穫・運搬作業及び
粗選別の省力化

キャタピラ

LLM統合による音声指示による動作制御 全自動収穫ロボット

AIによる自動粗選別
収穫適期判断

AI画像認識統合システムによる
病害虫特定、立茎選定判断アシスト
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